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пользователя радарной системы PL

(модели: PL01�V4�W, PL02�V4 и PL03�V4)

Радарная система для парковки 
и движения автомобиля 

задним ходом 

Перед использованием устройства, пожалуйста, внимательно прочитайте эту инструкцию



Информация для пользователя

Благодарим вас за выбор и использование наших парковочных радаров. 
Мы стремимся предоставлять вам самую лучшую продукцию и самые лучшие

услуги. Для того чтобы гарантировать высокие рабочие характеристики
устройства и избежать ложных срабатываний и сбоев в его работе, 

мы настоятельно рекомендуем вам перед установкой и использованием
устройства внимательно прочитать данное руководство пользователя.

Парковочный радар является высокотехнологичным продуктом. Для измерения
расстояния между автомобилем и препятствиями используются

ультразвуковые сенсоры. Это позволяет при движении автомобиля задним
ходом точно сообщать водителю безопасное расстояние до препятствия.



О П И С А Н И Е  С И С Т Е М Ы  И  Т Е Х Н И Ч Е С К И Е  Х А РА К Т Е Р И С Т И К И

Компоненты

Дисплей Цифровой дисплей расстояния, звуковой зуммер тревоги.
Обычно устанавливается в салоне автомобиля.

Модуль Микропроцессорная система управления. 
управления Обычно устанавливается в багажнике, рядом с фонарями заднего хода.

Сенсор Ультразвуковой сенсор. 
Представляет собой устройство передачи и приема сигналов для
обнаружения препятствий, устанавливается на заднем бампере.

Технические характеристики

Номинальное напряжение питания 12 В постоянного тока 

Максимальная потребляемая мощность 4 Вт

Диапазон рабочих температур от 030 до +80 °C

Расстояние обнаружения 0,1–2 м

Угол обнаружения по горизонтали менее 60 градусов, 
по вертикали менее 60 градусов

Дисплей

Светодиодный дисплей Светодиодный дисплей

Звуковая сигнализация
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У С ТА Н О В К А  С  И С П О Л Ь З О В А Н И Е М  2  И  4  С Е Н С О Р О В

1. Данная схема действительна только для 20х или 40х сенсоров, устанавливаемых в задний
бампер.

2. Система работает, когда автомобиль движется задним ходом.
3. Для парковки используется дисплей и звуковой сигнал.
4. Информация по используемым источникам напряжения:

Фонари заднего хода – напряжение подается, когда включена передача движения
автомобиля "задним ходом"
Стоп0сигналы – напряжение подается, когда нажата педаль тормоза.
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Б Е С П Р О В О Д Н А Я  У С ТА Н О В К А

1. Данная схема действительна только для беспроводного парковочного радара.

2. Задние сенсоры работают, когда автомобиль движется задним ходом.

3. Для парковки используется дисплей и звуковой сигнал.

4. Информация по используемым источникам напряжения:
Фонари заднего хода – напряжение подается, когда включена передача движения
автомобиля "задним ходом".
Стоп0сигналы – напряжение подается, когда нажата педаль тормоза.
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У С ТА Н О В К А  С Е Н С О Р О В
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П Р И М Е Ч А Н И Е  Д Л Я  П О Л Ь З О В АТ Е Л Я

В описанных ниже ситуациях способность системы обнаруживать препятствия будет снижена

Поиск и устранение неисправностей



ФУ Н К Ц И И  С Е Р И И  С В Е ТО Д И О Д Н Ы Х  Д И С П Л Е Е В

1. Светодиодный дисплей предназначен для следующих моделей – PL010V40W, PL020V4, PL030V4

2. Цифровой светодиодный дисплей показывает расстояние до препятствия.

3. Звуковое предупреждение с помощью трех сигналов с разным характером звучания.

4. Светодиодный дисплей с двумя боковыми индикаторами.

5. Экран цифрового дисплея имеет форму полумесяца.

6. Можно использовать 2 или 4 сенсора.

7. Если светодиодный дисплей не нужен, его можно заменить только звуковым сигналом.

• Левый индикатор – индикатор мигает, когда препятствие обнаружено левым задним
сенсором.

• Правый индикатор – индикатор мигает, когда препятствие обнаружено правым задним
сенсором.

• Расстояние – демонстрируется текущее расстояние до препятствия.
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